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Description 
 
Le GRIP PE410 est une pince électrique à  
4 doigts parallèles. 
 
Compact, silencieux et de poids réduits, ce 
préhenseur est paramétrable en vitesse de 
déplacement et force de serrage. Il a été 
développé pour effectuer des serrages 
extérieurs et intérieurs. 
 
Désignation 
 
GRIP :  Nom 
 

PE :  Pince Electrique 
 

410 :  4 doigts / course de 10 mm 
 
Versions 
 
• Classique (lubrifiée) 
 

• Revêtement Movic (non lubrifiée) 
 
Caractéristiques 
 
Force de serrage :      0 .. 10  N 
 

Course de travail :      0 .. 10  mm 
 

Fréquence d’utilisation (course de 10 mm)   0 .. 1  Hz 
 

Température d’utilisation     10 .. 60  °C 
 

Durée de vie (fréquence de 1 Hz)    10e6  cycles 
 

Jeu radial (jeu denture)      +/- 0.05  mm 
 

Tension d’alimentation      24  VDC 
 

Courant d’alimentation maximum    1  A 
 

Poids        100  g 
 
Dimensions 
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Contrôleur / schématique 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Spécifications 
 
Diagramme force 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Diagramme vitesse 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Force en fonction du nombre de tours du potentiomètre de force
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 20 tours Pot. vitesse

 16  tours Pot. vitesse
18  tours Pot. vitesse

 14  tours Pot. vitesse

 12  tours Pot. vitesse

 10  tours Pot. vitesse

 9  tours Pot. vitesse

 8  tours Pot. vitesse
 7  tours Pot. vitesse
 6  tours Pot. vitesse
 5  tours Pot. vitesse
 4  tours Pot. vitesse

Vitesse en fonction du nombre de tours du potentiomètre de vitesse 
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20 t ours Pot . f orce
10 t ours Pot . f orce
  5 t ours Pot . f orce

  4 t ours Pot . f orce
  0 t ours Pot . f orce

 


